UCHWALA NR 26/2016

SENATU AKADEMII MARYNARKI WOJENNEJ
im. Bohateréow Westerplatte
z dnia 02 czerwca 2016 roku

w sprawie: okreslenia efektow ksztatcenia dla kierunku Mechatronika studia Il
stopnia o profilu ogolnoakademickim.

Na podstawie art. 11 ust. 3 pkt. 1 ustawy z dnia 27 lipca 2005 r. Prawo o Szkolnictwie
Wyzszym (t.j. Dz. U. z 2012 r. poz. 572 z p6zn. zm.) oraz § 8 ust. 1 pkt. 1
rozporzgdzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 3 pazdziernika 2014 r.
w sprawie warunkéw prowadzenia studiow na okreslonym kierunku i poziomie
ksztatcenia (Dz. U. 2014 poz. 1370) uchwala sie:

§1
Efekty ksztalcenia dla kierunku mechatronika, profil ogdlnoakademicki, poziom

ksztatcenia drugi, ktdre stanowig zatacznik do niniejszej Uchwaty.

§2

Uchwata wchodzi w zycie z dniem podjecia.

kmdr prof. dr hak. To‘masz SZUBRYCHT



Zatgcznik do Uchwaty Senatu AMW
nr 26 z dnia 02 czerwca 2016 r.

KIERUNKOWE EFEKTY KSZTALCENIA

Nazwa kierunku studiow: MECHATRONIKA

Poziom ksztatcenia: STUDIA DRUGIEGO STOPNIA
Forma studiéw: STACJONARNE | NIESTACJONARNE
Profil ksztatcenia;: OGOLNOAKADEMICKI

Obszar ksztatcenia: NAUKI TECHNICZNE

Przyporzadkowanie efektow ksztatcenia do dziedzin i dyscyplin nauki

Dziedzina: nauki techniczne,
Dyscypliny: automatyka i robotyka, budowa i eksploatacja maszyn, mechanika.

Objasnienie oznaczen:

K (przed podkresinikiem) — kierunkowe efekty ksztatcenia
W — kategoria wiedzy

U — kategoria umiejetnosci

K (po podkresiniku) — kategoria kompetencji spotecznych
T2A — efekty ksztatcenia w obszarze ksztatcenia w zakresie nauk technicznych dla
studiéw drugiego stopnia

01, 02, 03 i kolejne — numer efektu ksztatcenia

Odniesienie
Efekty ksztatcenia dla kierunku studiow 6o efekt?w
. ksztalceniaw
mechatronika.
Symbol . . iy . . . obszarze
Po ukonczeniu studiéw drugiego stopnia na kierunku .
o . ksztalceniaw
studiéow mechatronika absolwent: .
zakresie nauk
technicznych
WIEDZA
K_WO01 | ma poszerzong i pogtebiong wiedze w zakresie T2A_WO01
matematyki, obejmujaca elementy matematyki dyskretnej | InzA_WO05

i stosowanej oraz metody optymalizacji, niezbedne do :
1) modelowania i analizy dziatania zaawansowanych
elementdw i uktadéw mechatroniki, a takze zjawisk
fizycznych w nich wystepujacych;

2) opisu i analizy dziatania oraz syntezy elementow,
uktadow i systemdw mechatroniki;

3) zrozumienia zjawisk fizycznych majacych istotny
wptyw na wtasciwosci nowych materiatow i dziatanie
zaawansowanych elementow mechatroniki




K_W02 | ma pogtebiong, podbudowang teoretycznie wiedze w T2A W01
zakresie zastosowania informatyki i elektroniki oraz T2A W03
automatyki i robotyki w mechatronice pozwalajaca na T2A W04
rozwigzywaniu zadan inzynierskich z zakresu InzZA_W02
mechatroniki

K_W03 | ma uporzagdkowang wiedze dotyczacg zintegrowanych T2A_WO02

systemow wytwarzania oraz narzedzi informatycznych InZA_WO05
wspomagajacych wytwarzanie

K_W04 | ma podstawowg wiedze o cyklu zycia urzadzen, obiektow | T2A_WO06
i systeméw technicznych w mechatronice InzA_W01

K_WO05 | ma wiedze dotyczacg modelowania matematycznego, T2A W03

zna metody budowania modeli matematycznych T2A_WO07
stuzgcych do opisu uktadéw mechatronicznych, w

ujeciu ciggtym oraz dyskretnym oraz zakres ich

zastosowania

K_WO06 | rozumie metodyke projektowania ztozonych uktadéw i T2A W03
systemow mechatroniki; zna jezyki opisu sprzetu i T2A_WO07
komputerowe narzedzia do projektowania i symulaciji
uktadow i systemow

K_WO07 | ma uporzgdkowang wiedze w zakresie zasilania T2A W04
urzadzen, w tym stosujgc odnawialne zrodta energii T2A_WO07

K_WO08 | ma zaawansowang wiedze w zakresie algorytmow T2A W04
wykorzystywanych w aplikacjach sterowania systemami T2A_WO07
mechatronicznymi w tym metod sztucznej inteligencji

K_WO09 | ma wiedze niezbedng do rozumienia spotecznych, T2A_WO08
ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych InzA_W03
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej

K_W10 | ma wiedze o trendach rozwojowych i najistotniejszych T2A W05
nowych osiggnieciach w zakresie mechatroniki (w tym T2A_WO09
zarzgdzania jakoscia, i prowadzenia dziatalnosci InzA_W04
gospodarczej), zna typowe technologie inzynierskie w
zakresie elektrotechniki i mechaniki, elektroniki i
informatyki, automatyki i robotyki

K_W11 | zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu T2A_W10
ochrony wiasnos$ci przemystowej i prawa autorskiego T2A_W11

oraz koniecznos¢ zarzadzania zasobami wtasnosci
intelektualnej; potrafi korzysta¢ z zasobdw informaciji
patentowej; zna ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form
indywidualnej przedsiebiorczosci, wykorzystujacej wiedze

N




z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych,
witasciwych mechatroniki

UMIEJETNOSCI

1) umiejetnosci ogolne (niezwigzane z obszarem ksztatcenia inzynierskiego)

K_U01

potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i
innych zrédet; potrafi integrowac¢ uzyskane informacje,
dokonywaé ich interpretaciji i krytycznej oceny, a takze
wyciggaé wnioski oraz formutowac i wyczerpujgco
uzasadniac¢ opinie dokonujgc krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania i oceni¢ istniejgce rozwigzania
techniczne w mechatronice

T2A_U01

K_U02

potrafi porozumiewacé sie przy uzyciu roznych technik w
$rodowisku zawodowym oraz w innych srodowiskach
komunikacji w zakresie mechatroniki oraz potrafi
przygotowaé opracowanie naukowe w jezyku polskim i
krotkie doniesienie naukowe w jezyku angielskim,
przedstawiajgce wyniki wtasnych badan naukowych

T2A U02
T2A_U03

K_U03

potrafi przygotowac i przedstawi¢ prezentacje na temat
realizacji zadania projektowego lub badawczego oraz
poprowadzi¢ dyskusje dotyczgcg przedstawionej
prezentaciji

T2A_U04

K_U05

uzupetnia i poszerza wiedze z zakresu dyscyplin
powigzanych z mechatronikg oraz potrafi okreslié¢ kierunki
dalszego samoksztatcenia

T2A_UO5

K_U04

postuguje sie jezykiem angielskim w stopniu
wystarczajgcym do porozumiewania sie, rowniez w
sprawach zawodowych, czytania ze zrozumieniem
literatury fachowej, a takze przygotowania i wygtoszenia
krétkiej prezentacji na temat realizacji zadania
projektowego lub badawczego

T2A_U06

2) podstawowe umiejetnosci inzynierskie

K_U05

potrafi postugiwacé sie metodami i technikami oraz
narzedziami informatycznymi do rozwiazywania
podstawowych zagadnien z zakresu dziedzin
technicznych wchodzgcych w zakres mechatroniki oraz
potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania
zadan inzynierskich metody analityczne, symulacyjne
oraz eksperymentalne

T2A_U07
InzA_U02

ﬁu




K_U06

potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowac
uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski oraz opracowac
szczegobtowg dokumentacje wynikow realizacji
eksperymentu, zadania projektowego lub badawczego

T2A_U08
InzA_U01

K_U07

potrafi analizowac elementy i uktady mechatroniczne,
wykorzystujac do tego celu narzedzia do modelowania i
symulacji tych uktadéw

T2A_U09

K_U08

potrafi zaplanowac proces testowania ztozonego systemu
mechatronicznego; potrafi integrowac wiedze z zakresu
dziedzin nauki, wtasciwych dla mechatroniki oraz
zastosowac podejscie systemowe, uwzgledniajgce takze
aspekty pozatechniczne

T2A_U09
T2A_U10
InzA_U03

K_U09

potrafi formutowac i testowac hipotezy zwigzane z
problemami inzynierskimi i prostymi problemami
badawczymi z zakresu zwigzanego z mechatronikg

T2A_U11

K_U10

potrafi projektowac elementy i uktady oraz systemy
mechatroniki, z uwzglednieniem zadanych kryteriéw
uzytkowych i ekonomicznych, w razie potrzeby
przystosowujac istniejgce lub opracowujac nowe metody
projektowania lub komputerowe narzedzia wspomagania
projektowania (CAD); potrafi oceni¢ przydatno$c¢ i
mozliwo$¢ wykorzystania nowych osiggnie¢ (technik i
technologii) w zakresie mechatroniki

T2A_U12

K_U11

ma przygotowanie niezbedne do pracy w §rodowisku
przemystowym oraz zna zasady bezpieczenstwa
zwigzane z pracg inzyniera mechatronika;

T2A_U13
InzA_U03

K_U12

potrafi dokona¢ analizy elementéw i systemow
mechatronicznych, stosujac typowe metody i narzedzia,
w razie potrzeby modyfikujac je lub opracowujgc nowe,
potrafi tez dokonac¢ wstepnej analizy ekonomicznej
podejmowanych dziatan inzynierskich

T2A_U14
InzA_U04

3) umiejetnosci bezposrednio zwigzane z rozwigzywaniem zadan inzynierskich

K_U13

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele
matematyczne, w razie potrzeby odpowiednio je
modyfikujgc, do analizy i projektowania elementow,
uktadéw i systemow mechatronicznych; potrafi dokonac
krytycznej analizy sposobu ich funkcjonowania oraz
dokonac¢ ich oceny pod wzgledem istniejgcych rozwigzan
technicznych

T2A_U15
InzA_U05
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K_U14

potrafi zaproponowaé ulepszenia istniejacych rozwigzan
projektowych i modeli elementéw, uktadéw i systemow
mechatroniki;

potrafi: zgodnie z zadang specyfikacja, zaprojektowac
oraz zrealizowac proste urzgdzenie, obiekt, system lub
proces, typowe dla studiowanego kierunku studiow,
uzywajgc wtasciwych metod, technik i narzedzi

T2A_U16
InzA_U08

K_U15

potrafi dokona¢ identyfikaciji i opracowac¢ specyfike
ztozonych zadan inzynierskich o charakterze
praktycznym z zakresu projektowania obiektow
mechatronicznych z uwzglednieniem aspektow
organizacyjnych i ekonomicznych

T2A_U17
inzA_U06

K_U16

ma umiejetnos¢ inzynierskiego projektowania prostych
systemodw mechatronicznych z wykorzystaniem
poznanych zasad budowy i wykorzystania modeli
matematycznych opisujgcych dziatanie urzadzenia oraz
doboru jego podzespotow, dostrzegajgc ograniczenia
stosowanych metod i narzedzi.; potrafi oceni¢
przydatnos$¢ stosowanych metod i narzedzi stuzacych do
rozwigzania zadania inzynierskiego o charakterze
praktycznym oraz wybrac i zastosowac wtasciwg metode
i narzedzia

T2A_U18
InzA_U07

K_U17

potrafi, zgodnie z zadang specyfikacja, uwzgledniajgca
aspekty pozatechniczne, zaprojektowac ztozone
urzgdzenie, obiekt, system lub proces mechatroniczny,
zrealizowacé (przynajmniej cze$ciowo) ten projekt,
uzywajac whasciwych metod, technik i narzedzi lub tez
opracowujac nowe narzedzia

T2A_U19
InzA_U08

KOMPETENCJE SPOLECZNE

K_KO1

rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi
inspirowac i organizowac¢ proces uczenia sie innych osob

T2A_KO1

K_K02

ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne
aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej
wptywu na srodowisko, i zwigzanej z tym
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje

T2A_K02

K_K03

potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie, przyjmujgc w
niej rézne role; potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety
stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych
zadania

T2A_KO03
T2A_K04




K_K04 | prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z | T2A_KO05
wykonywaniem zawodu inzyniera mechatronika

K_KO5 | potrafi mys$le¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i T2A_KO06
przedsiebiorczy; potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposob InzA_KO02
przedsiebiorczy

K_K06 | ma $wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni T2A_KO07
technicznej; rozumie potrzebe formutowania i InzA_KO01

przekazywania spoteczenstwu, poprzez srodki
masowego przekazu, informaciji i opinii dotyczacych
osiggnie¢ techniki i innych aspektow dziatalnosci
inzynierskiej; podejmuje starania, aby przekazac
informacje i opinie w sposbdb zrozumiaty




